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Betriebsanleitung 45l 4734 38 FC 1000 BAERP

1 Hinweise fiir den Benutzer / F§ P 4040
1.1 Sicherheitshinweise |/ Z4&1&~

Diese Beschreibung enthélt die erforderlichen b5 B B35 iR = s p IEAfafE HE H .
Informationen flir den bestimmungsgemanen & ¥4 (45 A A G Ad F .

Gebrauch der darin beschriebenen Produkte.

Sie wendet sich an technisch qualifiziertes

Personal.
Quialifiziertes Personal sind Personen, die ok \ R T I HE . RS BT
aufgrund ihrer Ausbildung, Erfahrung und I, DA ke . M .

Unterweisung sowie ihrer Kenntnisse Uber s g . e
einschlagige Normen, Bestimmungen, WA B AT AR A IR Al A T4

Unfallverhiitungsvorschriften und Betriebs- B BOTRA I LA, FPA T AR
verhaltnisse von dem fur die Sicherheit der 2, LAREWSRIURIERATAT A BERVERY . (£
Anlage Verantwortlichen berechtigt worden AR G14% 1 1EC 364 2 & 30

sind, die jeweils erforderlichen Tatigkeiten

auszufuhren und dabei mdgliche Gefahren

erkennen und vermeiden kdnnen

(Definition fur Fachkréafte laut IEC 364).

1.2 Gefahrensymbole / &R 5

ACHTUNG! !

Dieses Warndreieck kennzeichnet = R bR R R R AR . AL
S_lcherheltshlnwelse. Nichtbeachtung s e engy o g 50 4y 1445 22

dieser Warnung kann schwerste

Verletzungen oder Tod zur Folge

haben!
GEFAHRLICHE SPANNUNG! = ESE R !
Dieses Warndreieck kennzeichnet S bR R R R A N . AL

Sicherheitshinweise. Nichtbeachtung s =y 5 w5 5 55 fy [ 45 22
dieser Warnung kann schwerste
Verletzungen oder Tod zur Folge

haben!

FREISCHALTEN! Wy It !

Dieses Symbol kennzeichnet b P4 W 2300 L BT SR AT 11
Wartungs-, Reparatur-, oder dey . A deBlk, FHORIEA ST
Installationsarbeiten bei denen die B

Spannung abzuschalten und gegen
wiedereinschalten zu sichern ist.

V105 |FSYS Seite / 51 3/ 22
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Betriebsanleitung

“5k1 #2428 FC 1000

1.3 Gefahrenhinweise / E& R~

Die folgenden Hinweise dienen sowohl der
personlichen Sicherheit des Bedienungs-
personals, als auch der Sicherheit der
beschriebenen Produkte sowie daran
angeschlossener Gerate.

D SR 7S S (B NIAY U PNEZ 75 SN /315
PITi BE45 K 2 4 LRt DRATATE $ 28 BL I 22
Ao

Der FC 1000 steuert schwingende
mechanische Teile, die gegebenenfalls
gefahrlich sind.

Beachten Sie die im speziellen Einsatzfall
geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheits-
vorschriften.

Bei Lagerung des FC 1000 auf trockenen,
sauberen Lagerort achten. Die Temperatur
muss zwischen +5° C und +70° C betragen.

Achten sie darauf damit die
bestimmungsgemalie Verwendung
sichergestellt ist.

FC1000 H -5 il B A v AE S B i 3R sh A Uik
EA

TR SRR AE I D01 38 A s ity e Al
LA

[N# FC1000 Ui 2 filifr T8 15y
AP EE N AE+5 °C H5+70°C 22 |,

ARRERIAE T, AT AR

Prifen Sie das Geréat sofort auf Verpackungs-
oder Transportschaden. Beschadigte Gerate
durfen nicht in Betrieb genommen werden.
Beschadigungen bitte umgehend beim
Lieferanten beanstanden.

Beachten Sie die im speziellen Einsatzfall
geltenden Unfallverhitungs- und Sicherheits-
vorschriften.

Das Geréat darf nur an der auf dem
Typenschild angegebenen
Netzspannung/Frequenz betrieben werden.

Vor Inbetriebnahme ist sicherzustellen, dass
der Schutzleiter (PE) an der Anschlussstelle
installiert ist.

Bei Schweil3arbeiten an der Anlage muss der
FC1000 allpolig vom Netz und dem
angeschlossenen Magneten getrennt werden.

A7 RIS £ B AR TR 1 B2 40 U A AT IS A
Pie ZBBEEAITHEAMM . 1R 2B
A7 RIE R

THIE SR PR AE I D01 38 A ity e Al
LA

25 6 T 5 50 e 1 P L P
FIEHT

WA BNIZAT AN R 2 4254 (PE) B%
PACIERLALE

LE0E3 TR, HUbK FC 1000 4F 2 -5 prfg i
25 N HLYS AL N 2 e 328 42 (1) R Ak
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Betriebsanleitung 45l 4734 38 FC 1000 BAERP

1.4 Konformitatserklarung / —3(PE S8

Das Steuergerat FC 1000 ist nach FC1000 # il 4 24 LU T BRI E &
folgenden Bestimmungen, B LR B ARG AT W A 7 1

harmonisierten Normen und technischen
Spezifikationen entwickelt und gefertigt:

c € 2004/108/EG 2004/108/EG
EG-EMV Richtlinie EC EMC #E|
2006/95/EG

) L 2006/95/EC
EG-Niederspannungsrichtlinie EC {5 H Uk )
EN 61010-1 EN 61010-1

Sicherheitsbestimmungen fir elektrische

Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgeréte; PCRE S il Al = B 1
1 1 1 A I—l,%
allgemeine Anforderungen LEME
EN 61326-1 EN 61326-1
= - 53 NE I 22
Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und EE/EUHU%~ }I%JL ARSI 5 e —
Laborgerate - CERTT S A N

EMV-Anforderungen

1.5 BestimmungsgemaRe Verwendung / #&3H & fF H

An dem kompakt aufgebauten Steuergerat FATIESYS/E = (fVIBROLINER 1

FC 1000 kénnen alle VIBROLINER und VIBROBUNKER % % 7F FLA S 0 45 0 11
VIBROBUNKER der Firma IFSYS betrieben FC1000 = Hil#s FIgReEtr. 1 ®#s vl sl
werden. Das Gerét ist fiir die Einzel- 2T IR IR ST, e At — PG

aufstellung in der Nahe des Schwingantriebs A A
vorgesehen und ist vollkommen steckbar

ausgefuhrt ] A : Tk
Der FC 1000 kann mit Optionsmodulen SRR BRI FC1000 DT

erweitert werden. 7o
Definition: FE ®
V|BROL|NER® und VIBROBUNKER sind VIBROLINER MVIBROBUNKERZIRIFSYS

elektromagnetische Schwingantriebe der Firma £ [ AR Zh 43 KL R 4
IFSYS.

V105 |FSYS Seite / 51 5/ 22
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2 Technische Daten / Hi A%
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Betriebsanleitung 45l 4734 38 FC 1000 BAERP

3 Installation / %3

3.1 Montage / i

Wird der FC 1000 lose geliefert muss das Gerdt #: FC1000 & ¥ AsAF, fEHNIZAT BT 1%
vor der Inbetriebnahme durch die vorgesehenen 555 o) 223 L 34T 203 . FC1000 5 ¥REh48 k)

Befestigungslocher montiert werden. Die IR 5L AR B A4 T 10 K.
Entfernung zwischen dem
FC 1000 und dem Schwingantrieb sollte SR I2AT (4 x M4A) HEAT [

10 Meter nicht Gberschreiten.
Befestigung mit 4x Senkkopfschraube M4

Befestigungsloch Befestigungsloch

2L 2L

3.2 Elektrischer Anschluss / B E#:

Das Gerat muss geerdet werden. BN EH .

Vor dem Beginn der Arbeiten das TG TAERT ¥ 2 B BRI T
Gerat von Spannung freischalten.

VL0 |'=—='Y5 Seite / 3514 7/ 22
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YRl 428 FC 1000

BAERHH

3.2.1 Lage der Anschlusse / O &

3.2.2 Beschreibung der Anschlisse / #H#H

Flanschstecker X1:
Netzspannungseingang 100V... 250V AC

Pin 1: L1
Pin 2: N
Pin 3: nc
Pin 4 (PE): PE

max. 2.5mm? !

M12-Einbaustecker X4:
Steuereingange fiir Automatik (Magnet ein /
aus) und Reset (Fehler quittieren)

Pin 1: Hilfsspannung +15VDC (falls aktiviert)
oder +24VDC (falls Option: Zusatznetzteil)
Pin 2: Automatik Magnet ein (ME)
+5VDC...+24DC = Magnet ein, <4VDC =
Magnet aus

Pin 3: GND zu den Pins 1,2,4

Pin 4: Reseteingang +5VDC...+24DC = Reset
aktiv, <4VDC = Reset nicht aktiv

Falls die Hilfsspannung mit +15VDC aktiviert
ist, kann diese mit max. 100mA belastet
werden. Eine Uberlastung oder ein
Kurzschluss haben eine Strombegrenzung zur
Folge. In diesem Fall wird nach ca. 1s der
Ausgang abgeschaltet, um eine Uberlastung
der Strombegrenzung zu vermeiden.

Durch Abschalten im Setup (Uber die Taste
.F2" zu erreichen) von X4-Power = OFF und
erneutem Einschalten von X4-Power = ON
wird der Ausgang wieder eingeschaltet.

X1 ¥E2ZHk:

Y5 L i N 100V- 250V a.c.
1. L1

2. N

B 3. RiER:

4 (PE) ¢ PE

K 2.5mm2!

X4 M12-THtR %23 (AMERLGD Hisk:

HT A% R 58460 iR
VOSEATE TN

1. B R+ 15 VDC (FE ) 5i+24
VDC ikt BB R4

B 2. BAshiigREE (ME) +5VDC-+24DC =
Wik 3, <4AVDC = Wi Wi
B 3. ek 2 e 1. 2. 4

B 4. SAHAN+5VDC-+24DC = E AT A%
<4VDC = Ef TR

S R B L+ 15VDC, T
9100 mA. B ER R R S R PR . 7E ik
oL TR 2 LR ST, LA IR PR sk 45
WL E SetON ) i“X4-POWER=OFF” (1]
“E2mi4) , JF T EEE“X4-POWER=ON", f§in]
G STk Thin

V1.05
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Betriebsanleitung 45l 4734 38 FC 1000 BAERP

M12-Einbaustecker X5: X5 M12-Ht % (SMRED k.
Relaisausgang fur Fehlerstatus / Fob TR AS0IR AR 11 4k HE B s e/
Magnetausgang H T L

Pin 1: Relaiskontakt 11 O Bl

Pin 2: Relaiskontakt 12 RS ’[% Eﬁ%ﬁm"“ 11

Pin 4: Relaiskontakt 14 EPI 3. R

EFHET 4. gL 28 fd ol 14

Im Fehlerfall wie auch im stromlosen Fall sind

die Relaiskontakte 11 und 12 leitend, im FERE M R RSO0 &, Akl 11 5
fehlerfreien Betrieb sind die Relaiskontakte 11 12 :/; Wzt EY, 4kpdsfihs 11 5 14
und 14 miteinander verbunden. FHH B

Im Setup (Uber die Taste "F2" zu erreichen) TEVE Gl ek "F2 AR H) T LU gk v g
lasst sich die Funktion des Relais umschalten. T

Bei aktivierter Funktion wird dann nicht mehr OV . . .
der Fehlerstatus, sondern der Zustand des DIREHIRHINTOL M A AGE L MBORES, T

Magnetausgang ausgegeben. Bei aktiviertem 26 H R R S IR o

Magnet sind die Schaltkontkate 11 und 14 MBS T 0L, ROl 11 9 14 A B 3%
miteinander verbunden (siehe auch Kapitel e (W11 5.3.2)
5.3.2)
M8-Einbaubuchse X7: X7 M8 TH#R Z3EH M (PIBSD
RS232-Schnittstelle, Pegel TTL (5V) RS232 #:11, TTL HFE (5V)
Pin 1: +5Vdc
L . 1. +5Vvdc
gggii '5T\>/<)-Data vom Mikroprozessor (TTL- BRI 20 SR TSI S TX SR (TTL i
Pin 3: GND zu den Pins 1,2,4 SV) .
Pin 4: RX-Data zum Mikroprozessor (TTL- FI 3. MiZkiZ A 1. 2. 4
Pegel 5V) I 4. kA TR E AR RX HdE (TTL P

5V)
Die +5Vdc-Versorgung ist mit F=200mAT intern
abgesichert. Sie dient nur zur Versorgung von g3} F=200mAT K4 +5VDC HELIEHEAT N 3445
einfachen Schnittstellenbausteinen (z.B. P, AR AR [ B 1 A i E (4]
MAX232 Pegelwandler TTL 5V <-> +/'1OV ﬁn MAX232 EE‘SFI.,F%T;%H% TTL5V<‘Z +/_
RS232-Normpegel) und sollte nicht fur andere 10VRS232 KifEREH B ) | AAE A,

Zwecke verwendet werden, da mit dieser
y ST (=} MRS N :H:
Spannung auch der interne Mikroprozessor PRl A L LA PR

versorgt wird.

Flanschbuchse X10: )flO &éﬁﬂgﬁ ‘ A
Magnetanschluss (nicht galvanisch vom WEERIER: CEAARIEAS TR

Leitungsnetz getrennt !')
BRI 1. AR M+

Pin 1: Magnet M+ B 2. Riddk
Pin 2: nc B 3. Bk M-
P!n 3: Magnet M- B4 (PE) . PE
Pin 4 (PE): PE

K 2.5mm2!

max. 2.5mm? !

V105 |FSYS Seite / 51 9/ 22
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Betriebsanleitung 45l 4734 38 FC 1000 BAERP

Stellen Sie alle notwendigen # DL _E VB A& L ST A
Anschlusse nach obiger H)ER)

Beschreibung und dem folgenden
Anschlussbeispiel her !

3.2.3 Anschlussbeispiel / ZEH5L4]

2.2/ L= | /4.1
2.2/ N L N
2.2/ PE= »PE /4.1

£ 5

Leitungsschutzschalter

E|
o &
. W1 _=
OLFLEX CLASSIC 110
3x1,0mm?
-A1l -X1 -XT\[I On X4 Pin 1 (+UB) the following
FEEDER CONTROLLER -z g w g options are parametrizable:
IESYS g & An X4 Pin 1 (+UB) sind . ™ ilcsv cc (100mA)
FC 1000 :::Ifende Optionen parametrierbar: g +24V cc (0,6A) with extra powdr
+15V DC {100mA) supply
+24V DC (0,6A) mit Zusatznetzteil
o
aqo E —‘
+ 6 1 2Dz 2w - 2o
= = + w O oo - = £ -
-XlO##JiA'\ -x4ié!* -x-rli*#!i
A I
~] o] oo & —[ o] oo &
—| o4l oo =
=)
of B
. W2 _=
OLFLEX CLASSIC 110
3x1,0mm?
w
-Y1
MAGNET \ y A 8
[
VIBROLINER / | + E !, o +
VIBROBUNKER |- “@-wn - =
o ~ ©
i + B2 ™ :
< 2 — o <
L o
= <
=

V105 |FSYS Seite / 51 10/ 22
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Betriebsanleitung #5488 FC 1000

BAERHH

4 Inbetriecbnahme / BAFILEIB4T

N\ Vor Beginn der Inbetriebnahme die AEHE], SEF MK L LR
/;’ \\ Scheitshinweise im Kapitel 1 o
‘ ' beachten.
A\ Vor Beginn der Inbetriebnahme die #NFRT, SFHE—BHH LR
j,/ \ Sicherheitshinweise im Kapitel 1 7o
¢ b beachten.
Vor Inbetriebnahme alle elektrischen AT, $%0 3.2 prikidb AT 0%, It
Anschlusse wie im Kapitel 3.2 beschrieben W B .
herstellen und auf Richtigkeit prifen.
Schalten Sie die FEIE HLR
Versorgungs_spannung ein. IFSYS Integrated FC1000 —H ¥z, K HIA
Nach dem Einschalten des FC Feeding Systems T 2L 5 D,
1000 erscheint fur ca. 5s die B N
Firmenbezeichnung. %Etﬂ}}bﬁmﬁﬁmiﬂm@l
Dann erscheint die e _
nebenstehende PSO1 P=20% HLE R R T R s I TAE
Hauptanzeige. _ STOP F=25.00Hz Jko

Die Power-LED zeigt das
Vorhandensein der
Betriebsspannung an.

4.1 Lageplan Bedienelemente / #4E o4 FH E

0|

Funktionstasten  I)jfig
F1-F4 F1-F4

DN\

|

Taste AUF “pE” g /

Taste LINKS “I AT ¥R

LED POWER (GN)
_— Versorgungs-
spannung

| LED MAGNET (GN)
Ausgang aktiv

LED ERROR (RD)

\ Geratefehler

Taste AB

Taste RECHTS

HIRETIT (GND
R E

BBIETIT (GN)
LIRSy

HIRERT
(RD) %% LB
[

T
B

V105 ESsys

Integrated Feeding © Systems
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Betriebsanleitung 45l 4734 38 FC 1000 BAERP

5 Bedienung / #1E

5.1 Menuistruktur / SEBE.EH

: v
PS@1 P=20% [:] FC1000 SNR:10401
STOP F=25.06Hz _ V1.05 CONTR.=75

V@B

' PSO1 P=20% | START-DEL= off
'STOP F=25.00Hz «—i{F2— STOP-DEL= off

X4-POWER= OFF
24V 0.6A(option)

%@@@

'X5-REL= ERROR ‘

@@a@

PSO1 P=20% | [:] 'output current |
STOP F=25.00Hz ' 1=00.04A Ip=00.16

N / . _ \

PSO1 P=20% ra PSO1 P=20%

STOP F=25.00Hz ——{F4— RUN F=25.00Hz
@@@@ @@@@

'SoftPow P= 10% 'SoftPow P= 10%

inc.all T= 50ms _inc.all T= 50ms
@@@@ ?@@@

'SoFtFrq F=0.01Hz SoftFrq F=0.01Hz

dec.all T= off _dec.all T= off
B DGR

V105 lFSYS Seite / 531 12/ 22
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Betriebsanleitung

“5k1 #2428 FC 1000

5.2 Bedienphilosophie / #:4E R

Die Bedienung erfolgt tber die vier
Cursortasten ,AUF* LINKS* ,RECHTS" und
LAB.

Wird die Taste ,AUF" gedriickt, beginnt der
erste Buchstabe eines verdnderbaren
Parameters zu blinken.

Durch weiteres Betatigen der Taste ,AUF* wird
der nachste Parameter aktiv. Ist das Menl am
Ende, springt der blinkende Cursor zurtick zum
ersten Menubild oder Parameter.

Die Werte der einzelnen Parameter konnen mit

den Tasten ,LINKS" und ,RECHTS" verandert
werden.

Die Daten mussen durch Betatigen der Taste
»,AB“ in den Speicher ibernommen werden.

Einige Parameter lassen sich nur im STOP
Zustand verandern.

5.3 Die Funktionstasten / Thfg

5.3.1 F1 - Systeminfo/ &% R

Mit dem Betatigen der
Funktionstaste F1 wird Ihnen
der Geratetyp (FCxxxx), die
Seriennummer (SNR:XXXXX)

FC1000

SNR:10041
V1.04 CONTR.=75

e ma il K Bl B sukrmc ey
HRAE.

Wt PO, WSS A TR
INE

L VR, F A EeE. —
HBGESE A, MR bt 5 0] 31 55— A
SRR AN B

af Lt iR Pl ks /s 500 5
B .
WA JF N b ALK SR i A7 S AR e

HLSHREESTOP (4715 "IRE& NEATH
o

R IhResEE F1 ok g km
(FCXXXX) . J&41 %=
(SNR: XXXXX) D=

sowie die Version (VX.Xx) (VXXX

angezeigt ' AT % 0 Ll A T
. N /\ S7N

Hier kann auch der Kontrast u’ﬁ/ﬁ':%%%ﬂ'ﬁ}g" e

des Displays der Umgebung PR U] AE STOPIR A k4T

angepasst werden. L

Diese Anzeige ist nur im STOP

Zustand anwahlbar.

5. 3. 1. IVeranderbare Parameter | a4/ 15424

Bezeichnung: EA Symbol: Einheit: min. Wert max. Wert: | Auflésung:

fERe B /M B KAt S
LCD-Display Kontrast Wah o s Xt e CONTR. 25 99 1

V1.05
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Betriebsanleitung

“5k1 #2428 FC 1000

5.3.2 F2 - Setup Optionen / ¥ & i&IR

Mit dem Betatigen der
Funktionstaste F2 wird ihnen
das Meni ,Setup

Optionen” angezeigt.

Durch weiteres Betatigen der
Taste F2 gelangen Sie zurlck.

Diese beiden Einstellungen wirken nur auf die
Bedienung ,RUN*" oder ,STOP* durch das
Ansteuern oder Ausschalten des Automatik-
eingangs (X4 Pin2).

Die mit der Taste ,F4“ in diesen Delay-Zeiten
erzwungenen ,RUN" oder ,STOP* -Befehle
haben Vorrang.

Durch Anwahl einer Delay-Zeit mit O wird diese
deaktiviert und entsprechend mit
,Off* angezeigt.

Mit dem Parameter START-
DEL lasst sich der Automatik-
eingang (X4 Pin2) einschalt-
verzogern.

Wenn wie hier im Bild gezeigt
das Start-Delay auf 0,3s steht,
bedeutet dies, dass nach dem
Setzen des Automatikeingangs
0,3s vergehen, bis der
eigentliche Start (,RUN")
aktiviert wird, unabhangig
davon, ob und wie der
Sanftanlauf eingestellt ist.

Mit dem Parameter STOP-DEL
lasst sich der Automatikein-
gang (X4 Pin2) ausschalt-
verzogern.

Das hier gezeigte Stop-Delay
von 0,4s ergibt noch einen
Nachlauf von 0,4s ("RUN),
obwohl der Automatikeingang
schon wieder ausgeschaltet
wurde.

START-DEL= off
STOP-DEL= off

START-DEL= ©.3s
STOP-DEL= off

START-DEL= @.3s
STOP-DEL= 0.4S

& F2 DiRest i /n“Set-up
options (B L "KHL,
FRIE N F2 R[H],

XN BEE AN AL L JE shak e H shfi N (X4
B 2) kb T*RUN (ia47) "Bi“STOP (%
1) "I A H R

FEMLSEIR Y, PLEHATF4"FI“RUNE “STOP”

E{ERS g

BCEAEIR I R O BEE LR, I WA b

A off”,

START-DEL 4 H T & & H 3
BINIRET (XA 5 2) fh3
JH SEIR

WEEI TR, RS iR
WHE M 0.3s, XEHEEHHEB)
EINVEE G, Toe A B E
ERRERAS), Zik 0.3s 4
PR (“RUN™)

STOP-DEL Z#(H T '& Ha)
BIIRES T (XA 2) by
FHEIR

WE TR, E1EEIR K 0.4s.,
XA B AT A sl A O
Wi, B T IE&FF4E 0.4
(“RUN™ .

V1.05

ESsyYys

Integrated Feeding

Seite / 5311 14/ 22

Systems

BAERHH



Betriebsanleitung

“5k1 #2428 FC 1000

Die Funktion X4-POWER stellt
die Moglichkeit dar, an die
Buchse X4 (Automatik- und
Reset-Eingange) an den Pin 1
15V DC aufzuschalten.

15V max.

Ist der Parameter aktiviert, konnen die beiden
Steuereingange ftir Automatik z.B. Gber
potentialfreie Kontakte angeschlossen werden.
Zum anderen kénnen so Fillstandssensoren
wie z.B. eine Lichtschranke oder ein induktiver
Geber ohne weitere Spannungsversorgung
angeschlossen werden.

Die X4-POWER -Spannungsversorgung ist
mit max. 100mA belastbar. Eine hohere
Belastung hat eine Strombegrenzung mit
nachfolgender Abschaltung (nach ca. 1s)
zur Folge. Diese Abschaltung kann wieder
rickgangig gemacht werden, wenn X4-
POWER: ON auf , OFF" und wieder auf

» ON*“ gestellt wird.

Sollte das optionale Zusatznetzteil 24V DC
15W installiert sein, dann steht bei dieser Wahl
(X4-POWER: OFF) eine mit 0,6A belastbare
Spannungsversorgung mit 24V DC am Pin 1
der Buchse X4 zur Verfuigung.

Die Funktion X5-REL stellt die

Maoglichkeit dar, an die Buchse X5-REL =
X5 (Relaisausgang) den

Funktionszustand des

Magneten auszugeben.(siehe X5-REL =

auch Kapitel 3.2.2

Ist der Parameter auf ERROR gesetzt, wird an
den Relaiskontakten der Fehlerzustand des
FC1000 ausgegeben.

Wird der Wert auf MAGNET gesetzt, wird an
den Schaltkontakten die Aktivitat des
Magnetausgangs angezeigt.

Ausgang HIGH (Vibration ein):
Kontakt 11-14 geschlossen
Ausgang LOW (Vibration aus):
Kontakt 11-14 offen

X4 -POWER=
24V 0.6A(option)

X4 -POWER=

“X4-POWER” 1y fig. FH T~ Wt T4 Ja

OFF X4 CHIHFZAI AN EHIE 11
15VDC Hij .
ON
100mA

Bltn, FixZEEE, WA AshEdlm AR
M TE s AT IE R

y—Jr i, HEREROTR, AR AR RS
Coltmn, el A% G ) e 73 MRt
s o

“X4-POWER” Y T] &K % f K8 100 mA )4
o AR RBI S BARRE =4 BRARIE, M
Dl (Y1) . FE“X4-POWER” [

“ON"EN“OFF", AREEHEN“ON", Bin]
Bz AT IR B

L0 R 2225 T Rl kR 24VDC 15W 4l Bl FL i
A4, kP EA (X4-POWER: OFF) |,
FEFEJE X4 PR 1 AKs B 0.6A 1)t 4 &

H o

Uihe X5-REL %7~, 7E4d1H X5

ERROR L N A e
LR TR A (5 WL
3.2.2)

MAGNET

Ist der Parameter auf ERROR gesetzt, wird an
den Relaiskontakten der Fehlerzustand des
FC1000 ausgegeben.

Wird der Wert auf MAGNET gesetzt, wird an
den Schaltkontakten die Aktivitat des
Magnetausgangs angezeigt

HH HIGH (#=3) J53h):
fift s 11-14 S5

it LOW (Fsh < 14):
fifi 5 11-14 FF.
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Betriebsanleitung 45l 4734 38 FC 1000 BAERP

Diese Funktion wird bendtigt, um ein IFSYS-  F#ohfE, LUE K@il FC1000 A

Zufuhrsystem nur tber den FC1000 ohne PR B IR S IFSYS — ik &
separate Steuerung zu betreiben.

5. 3. 2. IVeranderbare Parameter | 7/ 154247

Bezeichnung: EA Symbol: Einheit: min. Wert max. Wert: | Auflésung:
GiRc] LA I/ME SEPN(E} RZES

Startverzégerung Ja B REIR START-DEL |S 0 25.5 0.1

Automatikeingang EFIE TN

Stopverzdgerung 5 1EREIR STOP-DEL (S 0 25.5 0.1

Automatikeingang EFIE TN

Hilfsspannung 15V DC SEBhHL R 15V DC X4-POWER: OFF ON

Relaisfunktion L )i X5-REL ERROR |MAGNET

53.3 F3 - Messwerte / Jl|&1H

Uber die Taste "F3" kann die KT REEN “F3” Bor H v IR
Anzeige des Magnetstromes output current PEBEFR K

aufgerufen werden. I=00.04A Ip=00.16

Der Wert I=xx.xxA ist ein tiber 250 Messungen  1=xx.xxA i 4 R Ha, B 250 ¥ HL it il 5
(alle 1ms) gemittelter Wert des E (B L= .

Magnetstromes.

_ _ IP=xx.XXA {E A& X} 250 VI & FL It P S5 {8
Der Wert Ip=xx.xxA ist der Spitzenstromwert (AR L7
(Ipeak) wahrend der Mittelung der 250

Messungen.

534 F4 - RUN/STOP/RUN (GZ4T) ISTOP (4Z1b)

Mit der Taste F4 kann der P<ol P—20% MWL F4 BT REAT LR R .
Magnetausgang aktiviert el o i nogLs 2
Werg(ljen. Di(gAngzeige wechselt STOP F=25.00Hz R HSTOP A RUN

von ,STOP* auf ,RUN*
PS@1 P=20%

RUN F=25.00Hz

Wenn sich der FC 1000 im ,RUN* befindet ¥ FC1000 A& F“RUN™MRZS, “HEEK™ 575K H5 4
blinkt die LED ,MAGNET", um optisch auf die 4., $L4tpsk B o] Wis . Ho AR [H

Magnetansteuerung hinzuweisen. Die SEANAR SRk [ AT T
Blinkfrequenz ist fix und hat nichts mit der WA RGT E NN, S RSZESE B e b T F 1

Ausgangsfrequenz des Magnetes zu tun. : g et
Sollte der Automatikeingang angesteuert system info (F1 £4if5 ) "sk*F2 Setup (F2

werden startet der FC 1000 ebenfalls nur dann, &) "RasH FC1000 74 fE /A -
wenn es sich nicht in der Anzeige ,F1-
Systeminfo“ oder ,F2-Setup” befindet.

V105 |FSYS Seite / 51 16 / 22
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Betriebsanleitung 45l 4734 38 FC 1000 BAERP

Wenn der Automatikeingang - W2 H BhH N,
angesteuert wird erscheint in P501 P=20% AUTO “P=xxx%"J5 14 2 R“AUTO
der Anzeige hinter P=xxx% RUN F=25.00Hz (B " FRE.

"AUTO".

Das Gerat kann aber jederzeit Uber die Taste  {HATAa] I} 7] ] 3 o 32 R “FA O 1% 205 B 0%
"F4" wieder auf ,STOP* oder auch auf [“STOP Ei“RUN™IRAS . H“FA Vs 5
»,RUN" gestellt werden. Auch kann ein mit der SRUNPIRZS [R5 5, 0] SR S E 2 R

Taste "F4" auf ,RUN" eingestelltes Gerat Gber o - woripsm  we g o
einen gesetzten und wieder ausgeschalteten RIEHEAD, Ry STOP

Automatikeingang auf ,STOP* geschaltet
werden.

5.4 Tastensperre/&&iE

Die Tasten des FC 1000 ol Po36% FC 1000 [1 425 n] LA3H i B 8
kénnen gegen oo o A BT 1 AR
unbeabsichtigtes Betatigen RUN F=25.00Hz

durch eine Tastensperre

geschitzt werden. PS@1 P=36%

RUN F=25.00Hz L

Die Tastensperre kann in der Hauptanzeige im g4 i@ 5 & 0] AZE F B a3 LA“STOP 5,

,STOP* oder ,RUN*“ Mode aktiviert bzw. “RUN R BOTE 4 . $%8h“AB B 1555 10
deaktiviert werden. Die Tastensperre wird FOSR 3T TR AR B

durch Betatigen und Halten (10Sek.) der Taste
»,AB" ein- und ausgeschaltet .

USRI A, AR S5 T I S s B e

Ist die Tastensperre aktiviert, erscheintinder ., . .. —, ..
g FRPUFORBUE .

Anzeige neben der Frequenz der Buchstabe
,L" fur Locked.

5.5 Einstellungen / &% &

55.1 Leistung - P/ L& -P

Die Vibrationsstarke kann 5 Peam vl LA S 80P kAT
durch den Parameter P5@1 P=36% B

,P“ verandert werden RUN F=25.00Hz

Durch Betatigen der Taste ,AUF* den Cursor 25 i) LU ot 280 T s k. ¢ R
zum Parameter ,P* bewegen. Mit der Taste WORAEZE. WS FC 1000 VAT AT

LAB* wird der Wert ibernommen. Falls sich der “STOP™RAS, T E“RUNTIRZS, TIITev: i B
FC 1000, nicht in ,STOP* sondern in e e 4 o &k -
»,RUN" befindet, kann der Programmspeicher FPArffiat. BIOREEATRE, ETHARE
nicht ausgewéhlt werden. Die Bedienung tber PR

die Taste ,AUF" fangt dann mit der Einstellung

der Leistung P an.

V105 |FSYS Seite / 51 17 / 22
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Betriebsanleitung YRl 428 FC 1000 BAEUEP
5. 5. 1. IVeranderbare Parameter | 7/ 1524 =4
Bezeichnung: AR Symbol: Einheit: min. Wert max. Wert: | Auflésung:
55 LR e/ ME : max. fk I,
{H:
Ausgangsleistung B IR P % 10 130 1

552 Frequenz - F/#%E - F

Die Ausgangsfrequenz des FC
1000 kann durch den
Parameter ,F* verandert
werden.

Durch Betatigen der Taste ,AUF" den Cursor

PS@1 P=36%
RUN F=26.34Hz

[ HI“F"Z ¥l & 2 FC 1000 (1)
0 R

e PO, R EE s, % N, 3

zum Parameter ,F*“ bewegen. Mit der Taste G A

LAB" wird der veranderte Wert ibernommen.

5.5.2.1 Veranderbare Parameter /| /152424

Bezeichnung: A4 Symbol: Einheit: min. Wert max. Wert: | Auflésung:
5. BLA ; e/ ME max. ik TR

{8
Ausgangsfrequenz o B R F Hz 5.00 99.99 0.01
(mechanisch) SN D)

5.5.3 Sanftanlauf - Frequenz / %jg3sh - %

Der Sanftanlauf ist ein zeit-
gefuhrtes Abfahren der
Frequenz auf die eingestellte
Frequenz des Parameters
“F“ nach dem Einschalten.

SoftFrq F=0.20Hz
dec.all T= off

B SR AR L R B
I 1) AR A I L PR 2 0P (¥ v

SoftFrg F=0.20Hz

dec.all T=200ms

Beispiel:

Parameter F=13.85Hz
Parameter SoftFrq=0.20Hz
Parameter dec.all=200ms

Beim Einschalten des Magnetausgangs (F4
oder Steuereingang) am FC 1000 erhéht sich
beim Einschalten die eingestellte Frequenz
13.85Hz um 0.2Hz auf 14.05Hz. Die
Ausgangsfrequenz wird fiir die eingestellte Zeit
um 0.01Hz erniedrigt.

Der Zeitfaktor fiir diesen Vorgang wird mit dem
Parameter ,dec.all* eingestellt.

Die Zeit fir den Sanftanlauf errechnet sich
dann wie folgt:

(IpUE

%1 F=13.85Hz
Z¥ SoftFrq=0.20Hz
24 dec.all=200ms

MOE F4 sl N ) FC 1000 b RE Rk
HrH I, Bl bR E R TR 0.2 Hz,
13.85 Hz A%k 14.05 Hz. {5 % & I a) P9 % HY
k> 0.01Hz,

oD B I TH) R 0 I dec.all" 2 4 ik .
O AIE R IV RPN
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Betriebsanleitung

“5k1 #2428 FC 1000

(Anfahrfrequenz - Nennfrequenz) x Zeitfaktor
(1405 - 1385) x 0,200s = 4 Sekunden

Wird der Parameter ,dec.all* auf ,,off* (0)
gestellt ist die Funktion deaktiviert.

5. 5. 3. IVeranderbare Parameter | 7/ 154 =47

CRBIERR — brARHiA) x i) R %L
(1405 —1385)x 0.200 s =4 s

i dec.all’Z % off” (0) , FK/NZINEE

.

Bezeichnung: 2 Bk Symbol: Einheit: min. Wert max. Wert: | Auflésung:
755 LIEOA 5/ MH: max. K | HEE:
1

Sanftanlauf WIE ) F(SoftFrg) |Hz 0.01 2.50 0.01
Ausgangsfrequenzerhdhung | 4 1 4% 1 &
Sanftanlauf Frequenz B3 B T(dec.all) |ms 0 (=off) | 2000 10
(Dekrementzeit) CREJRI TR
5.5.4 Sanftanlauf - Leistung / #%&/g3) - Th&E
Der Sanftanlauf ist ein " WA e Hm K 5 TR b
zeitgefuhrtes Hochfahren der SoftPow P= 16% s 114K, T 5 B S0P
Leistung auf die eingestellte inc.all T= off ST,
Leistung des Parameters
,P“ nach dem Einschalten. SoftPow P= 10%

inc.all T= 50ms
Beispiel: i

Parameter Leistung P=80%
Parameter SoftPow P=10%
Parameter inc.all T=50ms

Beim Einschalten des Magnetausgangs (F4
oder Steuereingang) am FC 1000 erhdht sich
die am Parameter ,SoftPow" eingestellte
Leistung (10%) alle 50ms um 1% bis auf 80%
erhoht.

Die Zeit fur den Sanftanlauf errechnet sich
dann wie folgt:

(Automatikleistung- Startleistung) x Zeitfaktor
(80 - 10) x 0,05s = 3,5 Sekunden

Wird der Parameter ,inc.all* auf ,off* (0) gestellt
ist die Funktion deaktiviert.

Die beiden Sanftanlaufe fiir Leistung und
Frequenz kénnen beliebig eingestellt und
verwendet werden.

ZH D)% P=80%
Z¥ SoftPow P=10%
23 inc.all T=50ms

MGE F4 syl Nl FC 1000 b i rgek

N, WEMFE TR 0.2 Hz, 1 13.85 Hz &%
5 14.05 Hz.

BOR B Tal4% 55 B

(H3h D)% — A 8ho%) x N &4
(80-10)x.05s=35s

WR" inc.all"Z% % off” (0) , FynixIhie
2H.

T SRR RS 3 AT AR 75 2 B AE
Ao
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Betriebsanleitung

4R #8 FC 1000 BAERHH

5. 5. 4. IVeranderbare Parameter | 7/ 154 =47

Bezeichnung: A4 Symbol: Einheit: min. Wert max. Wert: | Auflésung:
(R LA 5 /IMH : max. K Iy
{H.:
Sanftanlauf Leistung IR FhI=R P(SoftPow) | & 10 130 1
(Startleistung) GEEIES)
Sanftanlauf Leistung IR FhI=R T(inc.all) ms 0 (=off) 100 1

(Inkrementzeit)

(K I )

5.6 Parametersatzspeicher | S F sy

Das FC 1000 ist mit 20 P

rogrammspeichern f8 FC 1000 $2fft 20 MEFf#itids (PSO1 ..

(PS01...PS20) ausgestattet, die das PS2) , WLMFEEANZHEE. IS %N
Abspeichern von kompletten Parametersatzen AR B -

o . . . ==} .
ermoglichen. Ein Parametersatz enthalt

folgende Werte:

Bezeichnung: EA Symbol: Einheit: min. Wert max. Wert: | Auflésung:
GREE B B/ MH: max. K| k.

18

Ausgangsleistung L Th R P % 10 130 1

Ausgangsfrequenz e A R F Hz 5.00 99.99 0.01

(mechanisch) HUBD

Sanftanlauf Leistung L RIS P(SoftPow) | & 10 130 1

(Startleistung) (HENTHZ)

Sanftanlauf Leistung W) I % T(inc.all) ms 0 (=off) 100 1

(Inkrementzeit) (BB R

Sanftanlauf LY =E)] F(SoftFrq) |Hz 0.01 2.50 0.01

Ausgangsfrequenzerhdhung | 4 4% 4 &

Sanftanlauf Frequenz W E B % T(dec.all) |[ms 0 (=off) 2000 10

(Dekrementzeit) CREPRI TR

Um einen anderen

TEFS - BOESHLE, W

Parametersatz auszuwahlen, PS@1 P=20% ¥ FC 1000 & & 4“STOP".
muss sich der FC 1000 im STOP F=25.00Hz

STOP” befinden. o PSS AL F R B
Die Parameterauswahl wird mit « [

der Taste ,AUF" aktiviert. B e ,
Mit den Tasten L,LINKS* oder PS©2 P=45% ﬁﬁ@%%_” ﬁé%%i&’ E
,RECHTS den Parametersatz STOP F=27.48H . XS EERITATAHIR A=
auswahlen und mit der Taste =</ 40Nz WE IR AR

LAB* Ubernehmen. Jetzt sind

alle Einstellungen, die im
Speicher fur diesen Satz
abgelegt sind, aktiv.
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Betriebsanleitung

“5k1 #2428 FC 1000

BAERHH

6 Fehler / £1i%

A\ Storungsbehebung nur durch HE BB BB AR R A gext ikt
/;’ \  qualifiziertes Fachpersonal ! ITHIE!

A\ Storungsbehebung nur durch REBFREBIBARN R A GEX iRk
/ \\) qualifiziertes Fachpersonal ! ITAIE!

Vor dem Beginn der Arbeiten das
Gerat von Spannung freischalten.

JT 46 TAR AT S W TS B

Sollte ein Fehler am Geréat auftreten, wird im
Display der Fehlercode angezeigt und die rote
LED ,ERROR* leuchtet. Parallel dazu wird der
Magnetausgang abgeschaltet und das Relais

mit dem potentialfreien Kontakt am Stecker X5

fallt ab.

Ein Fehler kann durch Betatigen der Taste
»,AB“ oder Uber den externen Steuereingang

(X4 Pin4) quittiert werden.

6.1 Fehlerliste /A51251%

W & B HIER, BoRbE B EORERAR
i, 4IafiE R T ERROR (#i%) "k, [Fl
NP J o A o g DG P, Sk X5 bl VR
R4k L BS BE

A e i AB EIE I AT IR i A s (X4
Pind) nJ LMY 25 i b o

Bezeichnung Stérungsursache Anzeige /| B/R B R )R R
Hardware-detec, | Falsche Parameter- ERROR: 1 VBRI, b | SEORE A
Uberstrom einstellungen Hardwér‘e-detec AR
Endstufe . . B

oder

gk

Falscher Magnet Britifh
Start-Spannung | Achten Sie darauf, dass ERROR: 11 | BB Hf 2 E B D% 3 8)
Sanftanlauf > als | der Startwert des ’ . B E>HE {H/NTEREE T2 )
Spannung (P) ,Sanftanlaufs  check settings | P P .

Leistung” nicht grofi3er
ist als der eingestellte
Leistungswert P.

RS232- Uberprifen Sie die PC- ERROR: 12 || RS232—#[liz | kA RS232 #: LK)
o mate, | R5232-Overrunerr. || T [PCH. i i¢t
2.B. zu hohe Baudrate FRENE
RS232- Uberprufen Sie die PC- ERROR: 13 || RS232—MifiR | K E RS232 #: M)
Po ik, v e
z.B. falsche Bit-AnzélhI P
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Betriebsanleitung

4R #8 FC 1000 BAERHH

6.2 Sicherung wechseln / B #5 k5

Storungsbehebung nur durch
qualifiziertes Fachpersonal !
Gerét nicht 6ffnen bevor die

Kondensatoren entladen sind !

HARAREBBRN R A GEx it

ITAIE.
DIZNAE A IR S AT T TR !

Stérungsbehebung nur durch
qgualifiziertes Fachpersonal !

HABA R BARN R A Rex et
ITHIE.

Vor dem Beginn der Arbeiten das  FF& TAERTIHSE M IS E B
Gerat von Spannung freischalten.

Schalten Sie das Geréat
spannungsfrei. Demontieren
Sie den FC 1000 durch das
Losen der vier
Befestigungsschrauben (siehe
Kapitel 3.1 ).

Legen Sie das demontierte
Gerat auf die Frontseite und
I6sen die acht Kreuzschlitz-
schrauben auf der Riickseite
des Gerates.

Legen Sie das Gerat (noch
ungeoffnet) zurlick auf die
Ruckseite und heben danach
den Gehausedeckel ab. Nun
kénnen Sie die defekte
Sicherungen gegen neue
ersetzen.

(Feinsicherung 4x20mm 4AT)

Schliel3en Sie das Gehause in
umgekehrter Reihenfolge.
Achten Sie darauf, keine
Leitungen zwischen Ruckplatte
und Gehéausedeckel
einzuklemmen.

Wi T2 LR . K 4 R [ 2
ET¥r#A JE, $% N FC 1000 (L
3.1 .

RE AR EN ) v 26 i T ) R
PR BEAS i ) 8 -7 IR
.

et CRARTTIF) RIS 1
ITNTRCE, ARJEHRITAM e .
TR PT A H BB 1) B
v B ORI o

(4 x 20mm 4AT THRIEWTES).

2 AT S WY FBr e 4 A5 o
52 JE AR b 52 TR 2 18] B
A5 2R 28
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